









heat   in   the   disk,   but   also   creates  a   dipole   deflecting   field,  which   affects   the   beam. 
Therefore  it   is   important  to  simulate such a system in detail  to design  the motor and 
cooling system and also a correction magnet system.  In order  to guide  the ILC target 
design, an exact simulation of the spinning disk in a magnetic field is required. 











Figure 1.  Left,  Top:  Technical  drawing of   the  target.  Left,  Bottom:  simulation geometry.  Induced 
magnetic field, z­component at 3000RPM. Right: Meshed simulation domain.




























0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Power, kW
RPMs
=2.5e6σ
=2.0e6σ
=1.5e6σ
=1.0e6σ
=10e6σ =59.9e6σ
Figure 3. Power requirements depending on material conductivity as a function of RPMs. 
Materials with lower electric conductivity provide lower values for required power.
